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Calibracion del modelo

Después de cargar todos los elementos del modelo de microsimulacion tales
como: numero de carriles, reglas de prioridad, paradas de fransporte publico,
reduccion de velocidades en curvas, semaforos, enfre otros, se inicia el proceso
de calibracion, el cual permite ajustar los pardmetros del modelo de seguimiento
vehicular con respecto a las condiciones observadas en campo para obtener
resultados apegados a la realidad.

La calibracion del modelo es un proceso iterativo donde la microsimulacion se
corre varias veces y se ajustan los pardmetros para obtener resultados o mas
cercanos a la realidad.

La comprobacion se da comparando los tiempos de recorrido (velocidad), colas
(distancia) y el volumen (geh); entre ofras.



GEH

Expresion estadistica GEH, es una formula utilizada en ingenieria de
transito, modelacion de transporte publico y modelacion de trafico para
comparar dos conjuntos de volUmenes de fransito vehicular.

y = 1.0163x + 0.4555
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Evaluacion

Additionally collect data for these classes:
Vehicle Classes Pedestrian Classes

Los que se usan con mas frecuencia
son:

 Nodes

« Travel time

« Delays
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Como desplegar tablas de resultados
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Elementos teoricos

* Indicadores de desempeno

Para readlizar la evaluacion y comparacion de los
escenarios evaluados en un modelo de microsimulacion,
se tfoman como fundamentos tedricos aquellos
establecidos en el Highway Capacity Manual (HCM),
manual que es la principal herramienta y guia técnica
para analizar, evaluar y obtener indicadores de
desempeno para diferentes fipos de infraestructura, por
ejemplo: glorietas, distribuidores viales, vialidades urbanas,
Infersecciones, carreteras, pasos peatonales y vialidades
Nno motorizadas.



Capacidad vial

El estudio de capacidad de un sistema vial es cuantitativo y
cualitativo a la vez.

Lo primero es evaluar la suficiencia fisica de la via y lo
segundo al definir la calidad del servicio ofrecido por el
sistema (oferta) a los usuarios (demanda).

Dependiendo del tipo de infraestructura vial a analizar se
identifican las siguientes condiciones:

e La infraestructura vial.
e El fransito
e Las condiciones de control



Nivel A: Circulacion a flujo libre, libertad de NIVEL B: Dentro del rango de flujo libre, tiene NIVEL C: Rango de flujo estable, tiene res-
velocidad y facilidad de maniobra restricciones, menos libertad para maniobra tricciones, se siente interaccién con usuarios

TE—
NIVEL F: Circulacion forzada y congestionada
Demanda supera capacidad de la via, colas.

- —
NIVELE: Circulacion a capacidad de la via, no
es viable adelantar, capacidad inestable




Intferseccliones semaforizadas

El nivel de servicio de una
interseccion con semaforo
se define a través de las

demoras, las cuales Nivel de Servicio Demora Total (seg/veh)
representan para el

. . A <10.0
usuario una medida del
tiempo perdido de vigje y B 10.1-20.0
del CconNsuMmo de C 20.1 - 35.0
combustible. D 35.1 - 55.0

o . = 55.1 - 80.0
Especificamente, el nivel

= > 80

de servicio se expresa en
términos de la demora
total promedio por
vehiculo, COmMo se
muestra en la proxima
tabla



Intfersecciones Nno semaforizadas

El nivel de servicio en este
tipo de intersecciones Nivel de Servicio Demora Total (seg/veh)

depende de |la demorq, A <10.0
definida como el lapso

. B 10.1 - 15.0
total de ftiempo que le
toma al Ulfimo vehiculo C 15.1-25.0
dg la cola llegar a ser el D 251 _35.0
primero.

E 35.1 —50.0

En la siguiente tabla se F >50.0

muestran los valores que
relacionan el nivel de
servicio con la demora
total en la interseccion.
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